Formulaire de dérivées usuelles

On note D} I’ensemble de dérivabilité de f dans le tableau ci-dessous. Lorsqu’on indique “dérivable” dans la colonne

D}, cela signifie que la fonction f est dérivable en tout point ou elle est définie, i.e. que D} = Dy.
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Formulaire de primitives usuelles
xr
On note f pour désigner une primitive générique de f. Pour les avoir toutes, il faut rajouter une constante

d’intégration a priori distincte pour chaque intervalle.
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Ici, les ... désignent une constante qu’il faut retrouver au cas par cas :
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